ICAM POSTS “SMARTA® MODULER
MINSKAR PROGRAMMERINGS- OCH BEARBETNINGSTID,
VILKET OKAR PRODUKTIVITETEN. .

lcam Post:
Adaptiv Postprocessering
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SmartPATH
Optimering av verktygsbanor

Optimera snabba positioneringsrorelser som
genereras av CAD/CAM-system och majliggor
snabb ompostning av befintliga program till en
annan maskin utan att &ndra CAM-verktygsbanorna.

SmartPATH optimerar verktygsbanor
sdkert och automatiskt.

Generera nya, optimerade och effektiva
positioneringsbanor samtidigt som granslagen och
kollisioner undviks.

Eliminera ditt tidskrdvande beroende av ineffektiva

och osdkra RAPID- eller h6gmatningsrorelser som
genereras av CAM-system.

MAXIMERA

Maskinens arbetsomrade

DEDA
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med SmartPATH

utnyttja varje millimeter av arbetsomradet genom att
automatiskt eliminera granslagen, dven vid fleraxliga
positioneringsrorelser.

Ar den tdnkta maskinen upptagen eller
ur drift for underhall?

Migrera enkelt ditt program mellan
CNC-maskiner med helt olika kinematik. MINSKA

Programmerings- och cykeltid

Eliminera den repetitiva processen av trial-and-error for
att justera och verifiera fleraxliga positioneringsrorelser
i CAM-miljon, samtidigt som dessa rorelser gors effektivare.

)E ViE RA
med SmartPATH

Minska bearbetningstiden genom att

automatiskt hitta den optimala vagen Verktygskollisioner och granslagen
for att snabbt och sakert flytta verktyget
mellan positioneringsroérelser, med

hansyn till maskinens specifika kinematik, F& noggrann, kollisionsfri banoptimering baserad pd maskinens

roiie U verkliga kinematik, dynamiskt féréandrande arbetsstycke,
fixturer och bearbetningsmiljo.
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SmartCuT Tav
Automatisk eliminering av air-cuts

Oka produktiviteten vid bearbetning genom att
eliminera onddiga tomgangsrorelser (air-cuts)
i matningslage.

SmartCUT eliminerar tomgangsrorelser
och mikro-kollisioner

Minska cykeltiden avsevart genom att upptacka
tomgangsrorelser i programmet och ersatta dem
med RAPID- eller hoghastighetsrorelser.

Identifiera mikro-kollisioner som orsakas av
RAPID-rérelser som traffar arbetsstycket och u

ndvik dem genom att véaxla till en skarande
matningshastighet.

KOMBINERA

Med SmartPATH

F4 annu mer optimerad kod genom att anvanda SmartCuT
tillsammans med SmartPATH, vilket identifierar start- och
slutpunkterna for tomgangssegment och beraknar den
snabbaste vagen till nasta skarstart.

Verktygsbanor

Al\

SmartCUT & SmartPATH

En konstant skdrande
matningshastighet

Verktygsmaskinstid: 60 sekunder

SmartPATH tar hansyn till det aktuella tillstdndet pd arbetsstycket
samt komponenter som fixturer och maskindelar vid berdakning
av den kortaste vagen till startpunkten for skarning.

Vi L
SmartCUT & SmartPATH

Automatisk vaxling mellan FINJ USTERINGAR

skarande och RAPID : |nsté”ningar‘

matningshastigheter
_ I . Justera efter dina behov genom att ignorera tomgangsrorelser under en
viss langd, tvinga fram ett minimalt sdkert avstand vid positioneringsrorelser.,

Total maskintid: 46 sekunder (23 % minskning) it och definiera minimiavstand for saker till- och franflyttning.
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Redo att frigora produktiviteten
iInom bearbetning?

Prata med vart team idag for att boka
en kostnadsfri demonstration av Icam Post.

vericut.com/sv-se
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